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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Co’m 0 c.rescnm_e.nto das C|.dades eo aurpgnto da f.ro_ta d.e A validagao comprovou a eficiéncia do semaforo inteligente

nao acompanham as variagoes do transito, causando base nos resultados, o sistema adaptativo apresentou
atrasos, ineficiéncia e até acidentes. Esse projeto propde reducdo média de 74% no tempo de espera, 71% na

um prototipo capaz de ajustar automaticamente os tempos formacdo de filas e 71% nas emissdes de CO,, além de

passagem de veiculos de emergencia. veiculos por hora. O sistema demonstrou adaptacéo
Figura 1. Circuito do Protétipo feito no Wokwi automatica ao volume de veiculos e viabilidade tecnica
sketch.ino para aplicacao real em mobilidade urbana sustentavel.

Figura 2. Circuito do Protoétipo Montado
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Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

........
........
R 4

-------
......
------

O projeto surge diante da ineficiéncia dos semaforos fixos,
qgue nao refletem o trafego real. Essa limitacao gera perda '
de tempo, poluicao e alto consumo de combustivel,
tornando necessaria uma solucao que melhore a
mobilidade urbana e reduza os impactos ambientais.

OBJETIVOS e ODS
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Fonte: Elaborado pelos autores.

CONCLUSAO

O projeto Semaforo Inteligente demonstrou ser uma

Objetivo geral: Desenvolver um prototipo de semaforo
iInteligente com controle automatico baseado no fluxo de
veiculos.

Especificos: Detectar veiculos por sensores e/ou
cameras, ajustar tempos semaforicos, priorizar veiculos de

emergéncia e validar o sistema em maquete.

ORCAMENTO

Tabela 1. Orcamento do Prototipo

Microcontrolador ESP32-CAM | F1aca Controladora com camera) 4 | pg 120,00
bluetooth

Arduino Placa Controladora 2 |R% 77,80
LED RGB catodo comum Luzes LED 4 | R$ 7,60
Resistores (1k0) Resistor 2 |R$ 3,60
Jumpers Cabos Jumper 6 |R3 11,40
Protoboard Eletrénica 1 |R$ 1,90
433MHz modulo Transmissor/Receptor 1 |R$ 1,90
Maquete Materials para maguete 1 |R$ 60,00

RS 284.40

Fonte: Elaborado pelos autores.

solucao viavel e eficaz para otimizar o fluxo de veiculos
em cruzamentos urbanos. Os testes comprovaram
reducao significativa no tempo de espera e nas filas,
alem de economia de combustivel e diminuicao de
emissoes de CO,. A aplicacdo de tecnologias como
sensores e algoritmos adaptativos mostrou o potencial da
automacao para melhorar a mobilidade. O sistema ¢
escalavel, sustentavel e pode integrar-se a futuras redes
de cidades inteligentes (Smart Cities), contribuindo para
uma mobilidade mais eficiente e ambientalmente
responsavel.
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