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INTRODUCAO

RESULTADOS E VALIDACAO

Este trabalho propoe criar um prototipo de um sistema de
estacionamento inteligente com um aplicativo movel para
controle de vagas por usuarios cadastrados, mantendo uma
area reservada para motoristas sem o aplicativo. O objetivo é
otimizar o uso de vagas, reduzir congestionamentos e
melhorar a experiéncia do usuario, considerando a crescente
urbanizacao e o aumento de veiculos. A abordagem incluira
sensores para monitorar vagas, um aplicativo intuitivo e um
mecanismo para reservar areas especificas para nao usuarios,
promovendo acessibilidade e inclusao.

JUSTIFICATIVA

O tema € relevante em cidades com alta densidade de
veiculos, onde a gestao eficiente de estacionamentos €
essencial para reduzir o tempo de busca por vagas e o
impacto ambiental. O problema € a ineficiéncia dos sistemas
tradicionais, que desperdicam tempo e combustivel, além de
potencialmente excluir motoristas sem acesso a tecnologia. O
objetivo principal € desenvolver um protétipo que equilibre
conveniéncia para usuarios do aplicativo e acesso para nao
usuarios, garantindo equidade.

OBJETIVOS e ODS

O prototipo de estacionamento inteligente proposto no relatorio se
encaixa principalmente na ODS 11 - Cidades e Comunidades
Sustentaveis , da Agenda 2030 da ONU, que visa "tornar as cidades e
0s assentamentos humanos inclusivos, seguros, resilientes e
sustentaveis". 11.2 Ate 2030, proporcionar o acesso a sistemas de
transporte seguros, acessiveis, sustentaveis e a preco acessivel para
todos, melhorando a segurancga rodoviaria por meio da expansao dos
transportes publicos, com especial atencao para as necessidades das
pessoas em situacao de vulnerabilidade, mulheres, criancas, pessoas
com deficiéncia e idosos.

11.3Até 2030, aumentar a urbanizacdo inclusiva e sustentavel, e as
capacidades para o planejamento e gestao de assentamentos humanos
participativos, integrados e sustentaveis, em todos os paises.

11.6 Até 2030, reduzir o impacto ambiental negativo per capita das
cidades, inclusive prestando especial atengao a qualidade do ar, gestao
de residuos municipais e outros.

ORCAMENTO

Tabela 1. Orcamento geral de custos do Prototipo.
__ tem | Quantidade | ValorUnitério(R$) | ValorTotal (RS)

Protoboard 23 23
Display LCD 38 38
0,5 0,5
12 48
48,9 48,9
Total Geral 158,4

Fonte: Elaborado pelos autores.
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A versao inicial do prototipo do Sistema de Estacionamento
Inteligente foi concluida e encontra-se em fase de testes
funcionais. O sistema contempla sensores para
monitoramento das vagas e um aplicativo movel integrado,
responsavel pela exibicao das informacdes em tempo real
aos usuarios. Os testes praticos estao sendo conduzidos
com o objetivo de validar a eficiéncia da deteccao de
ocupacao das vagas, a estabilidade da comunicacao entre
0s modulos e a responsividade do aplicativo. As principais
meétricas de validacao adotadas incluem a taxa de acerto na
identificagcao correta das vagas disponiveis, o tempo de
resposta do sistema a mudanca de estado das vagas e a
consisténcia das atualizacbes em tempo real no aplicativo.
Alem disso, o custo final de implementacao do prototipo sera
comparado com o0 orcamento previamente estabelecido,
permitindo verificar a viabilidade técnica e financeira do
projeto.

Figura 1. Site em funcionamento. Figura 2. Circuito do Protaotipo.

Usuario: FelipeCosta

Placa: FUWS470

Sua vaga estd: Reservada

Cancelar reserva ‘

Voltar

Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.

CONCLUSAO

O projeto de estacionamento inteligente demonstrou ser uma
solucao viavel e eficiente para melhorar a gestao de vagas
em ambientes urbanos. Atraves da integracao entre sensores
e um aplicativo movel, conseguimos otimizar o uso de
espacos, reduzir o tempo de busca por vagas e promover
acessibilidade. O prototipo validou os objetivos propostos,
mostrando potencial para aplicacao em larga escala.
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