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A proposta deste projeto é desenvolver um protótipo de

robô autônomo capaz de seguir um caminho indicado por

uma linha. Além disso, o projeto busca ampliar o

conhecimento da equipe em programação e na

montagem do equipamento.

O desenvolvimento do robô seguidor de linha envolve

a integração de sensores, atuadores e

microcontroladores, exigindo dos integrantes do grupo

uma abordagem multidisciplinar.

Figura 2. Carrinho Montado

INTRODUÇÃO

Um dos objetivos centrais do projeto é para que todos os

alunos tenham adquirido experiência prática em lógica de

controle, eletrônica básica, e técnicas de prototipagem.

Outro objetivo importante é estimular o trabalho em

equipe e a resolução colaborativa de problemas,

habilidades essenciais tanto no ambiente acadêmico

quanto no mercado profissional. A construção do robô

também permite explorar conceitos de automação e em um

contexto acessível e aplicável, promovendo uma

compreensão mais profunda sobre sistemas embarcados e

suas aplicações.

OBJETIVOS 

ORÇAMENTO

RESULTADOS E VALIDAÇÃO

Através desse projeto o grupo foi capaz de aprimorar sua

habilidade em programação e no sistema lógico PID, como

resultado o robô funcionou de forma a atingir as

expectativas do grupo.

Figura 3 - Baterias

CONCLUSÃO

A experiência proporcionou maior domínio sobre os

sistemas embarcados, Além de ter aprimorado a

capacidade de resolver problemas práticos. O projeto

consolidou conhecimentos essenciais da engenharia e

demonstrou, na prática, a importância da integração entre

teoria e aplicação.
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