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Para validar a programação desenvolvida, primeiro, foi utilizado o

próprio software de programação, o Arduíno IDE, para compilar o

código e verificar se apresentava algum erro na escrita do código,

para posteriormente transferir a programação ao microcontrolador

Arduino e assim realizar o teste na pista desenhada no laboratório

da FACENS, o Fablab, para verificar se realmente a programação

está correta e o carrinho está seguindo os passos desejados, que

seria seguir a linha de forma correta, sendo capaz de realizar curvas

e parando, caso necessário, ao identificar algum tipo de obstáculo.

Além disso, antes de colocar o carrinho para rodar foram

alimentados todos os componentes para verificar se estavam todos

funcionando adequadamente e para validar as ligações, por meio da

identificação visual dos LEDs.

Como melhorias o grupo almeja aumentar o número de sensores

infravermelhos para que seja possível uma programação mais robusta

e um carro mais veloz e desenvolver uma carcaça para que os

componentes eletrônicos não fiquem a mostra.

O projeto proposto é a elaboração de um carrinho seguidor de linha,

que utilize de programação de Arduíno, sensores infravermelhos e

sensor ultrassônico para identificação do desenho da linha e para

parada ao identificar um obstáculos. Além disso, através da

alimentação por pilhas, ou baterias, o motor DC movimenta as rodas

automaticamente, pela programação do Arduino.

O projeto do Robô Seguidor de Linha é uma forma didática de integrar

eletrônica, programação, automação e controle, componentes

essenciais na formação de um engenheiro mecatrônico. Além de ser a

porta de entrada prática para a Robótica, expandindo a visão de

atuação da profissão e abrangendo mais áreas de interesse.

Figura 5. Software Arduino IDE.
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JUSTIFICATIVA

Os objetivos do projeto são desenvolver a capacidade de integração

dos diferentes componentes curriculares do curso de mecatrônica e

aprimorar os conhecimentos de programação, robótica e IoT.

Como ODS – Objstivo de Desenvolvimento Sustentável - que podem

ser atreladas ao projeto destacam-se as ODS 4 (Educação de

qualidade), por aplicar na prática os conceitos aprendidos pelos

alunos de mecatrônica, e 9 (Industria, inovação e infraestrutura), por

se tratar de um item de automação e tecnologia.
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Figuras 1 e 2. Carrinho montado.
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Do orçamento apresentado abaixo foi necessária a compra apenas da

“roda boba”, o conjunto de motor com roda, o módulo encoder, a ponte

H, as pilhas com o suporte e o sensor. Portanto o orçamento dos itens

foi realizado separado, porém há um kit de robô seguidor de linha

pronto que custa em média R$300,00.

ORÇAMENTO

Tabela 1. Orçamento.

Fonte: Elaborado pelos autores.​

Por meio do projeto foi possível aprimorar as habilidades de eletrônica

e IoT, como programação do Arduíno, solda e programação de

sensores, além de abranger a atuação como engenheiros mecatrônicos

no campo da robótica.

CONCLUSÃO

Figuras 3 e 4. ODS.

Fonte: https://brasil.un.org/pt-br/sdgs​

Figuras 6 e 7. Validação visual e na pista.


