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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Na engenharia de controle, os Controladores PID sao
fundamentais para manter sistemas estaveis e eficazes.
Eles s&o amplamente utilizados devido a sua simplicidade
e eficacia. A criacao de uma bancada de demonstracao
facilita o aprendizado sobre esses controladores,
proporcionando um ambiente seguro para realizar testes e
entender na pratica o funcionamento do PID. Isso é crucial
para preparar futuros engenheiros para resolver problemas
reais em diversas areas.

Figura 1. Bancada PID.

Fonte: <https://youtu.be/qu98CbcItW".-?si:SAIRM90U0WAMHm2M>

A bancada didatica de controle PID demonstrou eficacia
e aplicabilidade pratica, com respostas rapidas e estaveis
a mudancas de posicao, mantendo estabilidade sob
diferentes condicoes e resistindo a perturbacoes
externas. O sistema de visualizacao em tempo real
permitiu a coleta e analise precisa de dados, validando a
bancada como uma ferramenta robusta e confiavel para
educacao e pesquisa, com potencial aplicacdo em
cenarios industriais.

Figura 2. Montagem eletronica. Figura 3. Modelagem matematica.
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Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.
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JUSTIFICATIVA CONCLUSAO

Uma bancada PID oferece um ambiente controlado e
seguro para realizar testes e experimentos com sistemas
ISsO permite ajustar os parametros do
controlador PID e observar seu comportamento em tempo
real, ajudando no desenvolvimento e otimizacao de

de controle.

sistemas de controle.

OBJETIVOS e ODS

* Proporcionar uma plataforma pratica para o ensino e
aprendizado de controle PID.

 Contribuir para a formacao de engenheiros mais
capacitados para enfrentar desafios industriais.

 Demonstrar a aplicacao pratica de controladores PID
em diversos setores industriais.

« ODS 4. Promover educacao de qualidade com
aprendizado interativo e pratico.

« ODS 9: Contribuir para a inovacao tecnologica e
Infraestrutura educacional.

« ODS 12: Melhorar a eficiéncia dos sistemas industriais
e promover praticas de producao sustentaveis.

A criacao da bancada PID estabeleceu uma plataforma
robusta para a experimentacao e desenvolvimento de
sistemas de controle. Com uma estrutura fisica solida e
um software intuitivo, a bancada sera uma ferramenta
valiosa para educacao, pesquisa e desenvolvimento. A
capacidade de ajustar os parametros do controlador PID
em tempo real possibilita a exploracdo de diversas
aplicacoes de controle, contribuindo para a eficiéncia e
gualidade industrial.
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