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INTRODUCAO

RESULTADOS E VALIDACAO
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O controle Proporcional-Integral-Derivativo (PID) é uma Figura 1. Resposta
técnlca amplamgnte utlllzada_na (_engenharla de co_ntrc_)le de 10 do Controlador PID
sistemas dinamicos. Sua historia remonta ao inicio do

século XX, guando foi inicialmente proposto como um

controlador proporcional. Desde entao, evoluiu para incluir 06

0s termos integral e derivativo, proporcionando uma gama
mais ampla de aplicacbes e melhor desempenho em
diversos sistemas. 0.2
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(setpoint, pv, Kp, Ki, Kd, dt, integral, prev_error):

error = setpoint - pv

A motivagcao para desenvolver este projeto surgiu da I
necessidade de fornecer uma ferramenta educacional que S 219 ey 5 8 M o 0 AT

auxilie estudantes de engenharia a compreenderem e o e o Figura 2. Pedaco do c6digo
aplicarem os conceitos de controle PID em sistemas e do projeto
dindmicos reais. A bancada didatica oferece uma gl

prev_error = setpoin inlitia v

plataforma pratica para experimentacdo e aprendizado,

contribuindo para uma formacao mais solida e aplicada. -
CONCLUSAO
OBJ ETIVOS € ODS O projeto desenvolvido resultou em uma bancada didatica

funcional para controle PID, que pode ser utilizada como
uma ferramenta educacional valiosa para estudantes de
engenharia. A aplicacéo pratica do controle PID facilita o

Fonte: Elaborado pelos autores.

Os objetivos do projeto incluem:

Desenvolver uma bancada didatica funcional para controle PID. aprendizado e a compreensao dos conceitos teoricos,
Demonstrar a aplicacao do controle PID em diferentes sistemas contribuindo para uma formacdo mais completa e aplicada.
dinamicos.

Facilitar o aprendizado pratico de controle PID para estudantes de

PERSPECTIVAS (OPCIONAL)

Os pontos de melhoria do projeto incluem:

engenharia.
Os ODS trabalhados neste projeto sao:

ODS 4. Educacao de qualidade.
ODS 9: Industria, inovacao e infraestrutura.

Implementacdo de uma interface grafica para facilitar a
Interacao com a bancada.

Expansao das funcionalidades da bancada para incluir
OR(;A |\/| ENTO outros tipos de controladores.
Realizacao de testes com diferentes tipos de sistemas
dinamicos para validar a versatilidade da bancada.

ltem Quantidade  Custo Unitario Custo Total

Componentes

eletronicos 10 R$ 50,00 R$ 500,00 AG RADECI M ENTOS
Materiais de

construcao 5 R$ 100,00 R$ 500,00 \ :
Software 1 R$ 200.00 R$ 200.00 Agradecemos as empresas e pessoas que ajudaram

Total R$ 1.200,00




