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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Este projeto explora o uso do controle PID (Proporcional-
Integral-Derivativo) para o controle de nivel de liguidos em
tanques, uma aplicacao critica na automacao industrial.
Revisamos o0 estado da arte do controle PID e aplicamos
metodologias classicas de ajuste de parametros, como a
curva de reacdo e o0 meéetodo de Ziegler-Nichols. A
simulacao realizada no MATLAB demonstrou melhorias
significativas na estabilidade e precisao do sistema de
controle de nivel, evidenciando a eficacia do controlador
PID em ambientes industrials.

Os resultados obtidos atraves das simulacdoes no
MATLAB demonstraram gque a aplicacao do controle PID
proporcionou uma significativa melhoria na estabilidade e
precisao do sistema de controle de nivel de liquidos. A
validacao do projeto mostrou que o controlador PID é
eficaz em manter o nivel desejado, respondendo
rapidamente a mudancas e minimizando o erro de forma
eficiente. Esses resultados confirmam a viabilidade da
solucdo desenvolvida e o0 sucesso na aplicacdo pratica
das tecnicas de controle PID.

Figura 1. Programacao do controle PID.
Lo Figura 2. Resposta sem controle  Figura 3. Resposta com controle
PID. PID.
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Fonte: Proprio autor.

Fonte: Proprio autor.

CONCLUSAO

Este projeto  proporcionou uma  compreensao
aprofundada do controle Proporcional-Integral-Derivativo
(PID) e sua aplicacdo no controle de nivel em tanques
Industriais. Ao explorar a teoria e realizar simulacoes
praticas, adquirimos habilidades valiosas em ajuste de
parametros PID e compreendemos sua importancia na
automacao iIndustrial. Os resultados  obtidos

Fonte: Proprio autor

JUSTIFICATIVA

O desenvolvimento deste projeto, proposto pelo nNosso
orientador, € justificado pela necessidade de aprimorar as
habilidades dos integrantes do grupo em controle PID, uma
técnica amplamente utilizada na automacao industrial.

OBJETIVOS

demonstraram a eficacia do PID em garantir estabilidade
e precisao nos processos controlados. Concluimos que o
controle PID continua sendo uma ferramenta
iIndispensavel na engenharia de controle, contribuindo
significativamente para a eficiencia e seguranca dos
sistemas industriais.

O objetivo deste projeto € desenvolver uma solucao
pratica utilizando controle PID (Proporcional-Integral-
Derivativo) para o controle de nivel de liqguidos em
tanques. Especificamente, busca-se aplicar metodologias
de ajuste de parametros e validar a eficacia do controlador
PID através de simulacdes no MATLAB, visando aprimorar
as habilidades dos integrantes do grupo em técnicas
avancadas de controle automacao industrial.
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