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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

O grupo UPO13LTIN3-G10 desenvolveu um alimentador
automatico para pets, controlado via aplicativo movel, para
facilitar a rotina dos donos de animais de estimacao. O
dispositivo, atualizado de Arduino para ESP32, oferece
controle remoto e monitoramento em tempo real por meio
de um app em React Native. Esta atualizacao fol
demonstrada atravées de um prototipo 3D virtual devido a
limitacOes de recursos e tempo.

Figura 1. Colocar a legenda.

Fonte: Elaborado pelos autores.

A motivacdo para este projeto surgiu da necessidade observada por alguns
integrantes do grupo, que buscavam uma solucdo pratica para gerenciar a
alimentacdo de seus pets de forma eficiente. Além disso, a identificacdo de um
mercado em crescimento para tecnologias voltadas ao cuidado de animais de
estimacao reforcou a relevancia e o potencial impacto desta iniciativa.

OBJETIVOS e ODS

Construir e expor nosso App, para integracdo com 0 prototipo pre-
existente, que acionara o Alimentador Automatico dos Pets

Neste Projeto esta sendo trabalhada as ODS 3 Saude e Bem Estar e
a 9 Industria, Inovacao e Infraestrutura.

ORCAMENTO

Orcamento do projeto:
Figura 2. Tabela Orcamento.

Orgamento - Estimativa de Trés Pontos - Modelo Beta

ltens Custo Otimista Custo Pessimista  Custo mais Provavel  Distribuicdo  Valor Final
Bateria Estacionaria RS 69,90 RS 299,90 RS 89,90 RS 121,57 RS 69,90
Painel Fotovoltaico 46x31x3 cm RS 146,50 RS 169,00 RS 146,50 RS 150,25 RS 146,50
Controlador de Carga RS 70,93 RS 79,90 RS 70,93 RS 72,43 RS 70,93
ESP32 RS 20,87 RS 99,99 RS 55,36 RS 57,05 RS 20,87
Relé RS 7,56 RS 20,87 RS 16,19 RS 15,53 RS 7,56
Motor Elétrico RS 65,00 RS 321,49 RS 70,00 RS 111,08 RS 65,00
Cano PVC 3m 110mm RS 51,89 RS 166,00 RS 52,90 RS 71,58 RS 51,89
NMDF 3mm S0x30 cm2x RS 11,90 RS 30,00 RS 12,43 | RS 15,27

O aplicativo movel desenvolvido funcionou perfeitamente,
Integrando-se de maneira eficaz com a ESP32. O controle
remoto e o0 monitoramento em tempo real foram validados com
sucesso. Durante os testes, observou-se que a forca do motor
utilizado no dispenser influenciava diretamente a velocidade de
liberacao da racéao. Para garantir a dosagem correta, ajustamos o
temporizador do dispenser para um maximo de 30 segundos, 0
gue permite a liberacao de aproximadamente 1509 de racao.

Os testes de integracao confirmaram gue a comunicacao entre o
aplicativo e a ESP32 ¢é estavel e eficiente, permitindo um controle
remoto confiavel do alimentador. Além disso, 0s ajustes de
temporizacao mostraram que, com a configuracao adequada, o
dispenser consegue liberar uma quantidade precisa de racao,
assegurando gue os pets recebam a quantidade adequada de
alimento. Estes resultados validam a eficacia do sistema
desenvolvido e destacam a importancia dos ajustes realizados
para garantir seu funcionamento ideal.

JUSTIFICATIVA CONCLUSAO

O desenvolvimento do alimentador automatico para pets,
controlado via aplicativo movel, demonstrou ser uma
solucao eficaz para facilitar a rotina dos proprietarios de
animais de estimacao. A integracao entre o aplicativo e a
ESP32 funcionou perfeitamente, proporcionando controle
remoto e monitorando em tempo real. Os ajustes
realizados no temporizador do dispenser garantiram a
liberacao precisa da racao, atendendo as necessidades
dos pets de forma adequada. Este projeto nao so atende
a demanda crescente por tecnologias no cuidado com
animais, mas também valida a viabilidade e a eficacia de
solucoes inovadoras no mercado de pet care.
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