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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

O projeto propbée um alimentador automatico para animais domeésticos, As principais ferramentas do alimentador funcionaram com sucesso. O
facilitando o controle do dispositivo pelo usuario, mesmo ausente. O servo motor funcionou corretamente ao abrir e fechar a porta para liberar a
alimentador possui um reservatorio para armazenar a ragcao € um mecanismo racdo. A célula de carga mediu com precisdo o peso da racdo. O
de dispensacao que libera a quantidade desejada de racao nos horarios microcontrolador ESP32 gerenciou todos os componentes e permitiu a
predefinidos. operagao via aplicagcdo em site, dispensando a ragao nos horarios

|u 1' Vla alimentador. programados conforme o fuso horario ajustado no coédigo do programa. E a

estrutura desmontavel do projeto possibilita maior alcance na limpeza do
alimentador
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Figura 2. Webapp servido pelo microcontrolador.

Controle o horario em
que seu animal ira comer!
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Fonte: Elaborado pelos autores. Segundo

JUSTIFICATIVA

K

Atualizar horario!

A ideia do projeto surgiu como uma solugcao para a dificuldade dos
proprietarios de animais de estimagcao em manter uma rotina alimentar

consistente para seus pets, seja pela rotina instavel ou por falta de tempo. A A
inconsisténcia na alimentacao pode levar a problemas de saude, como CON C LUSAO

obesidade ou desnutricao, alem de causar estresse e ansiedade nos

Fonte: Elaborado pelos autores.

O projeto teve seus objetivos atingidos, possibilitando o conforto dos donos
de animais de estimacao em programar o horario em que a racao €

OBJ ETIVOS e ODS dispensada, o que auxilia no bem-estar do animal em casos de donos que

possuem uma rotina instavel. Além disso, o alimentador consegue

animais.

Obter um controle de alimentagao adequada, alinhado com os Objetivos de estabelecer uma relacao concreta de como a tecnologia pode ainda mais
Desenvolvimento Sustentavel (ODS), 12 (Consumo e Producao fazer parte do cotidiano, nao s6 beneficiando as pessoas mas também se
Responsaveis) e 3 (Saude e Bem-Estar), garantindo que os animais Integrando a seus ambientes de convivios e 0s que dependem deles.

domeésticos recebam seus alimentos na quantidade e nos horarios corretos,

promovendo a saude e o bem-estar animal, evitando o desperdicio de
alimentos e contribuindo para um sistema alimentar mais sustentavel. P E RS P ECTIVAS

ORQAM ENTO Para a estrutura fisica do alimentador, o uso de placas de policarbonato

Tabela 1. Orcamento do Projeto. pode se tornar util para criar um ambiente mais seguro e isolante para a
T arad | Valor racao, poréem mais custoso.
ESP32 1] RS 39 10 A interacao com aplicativos de chatbots ¢é possivel com pequenos ajustes
Protoboard 1| R$ 13.00 no codigo do microcontrolador.
Célula de Carga 1kg 1| R$ 22,00 O uso de maquinas proprias para o manejo do acrilico, possibilita o uso
Conversor 24 bits 1| R$8,00 mais eficiente da cola de acrilico, evitando a utilizacdo de cantoneiras
Servo Motor SGS0 3| R$57,00 para unir as placas de acrilico.
Placas Acrilico 1|R$ 100,00
Pedaco Cantoneira 3m 1 R$ 20,00
Cola Super Bonder 1] R$ 8,00
Total
R$ 267,10




