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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

“Além do desempenho, a seguranca do piloto & O sensor utilizado apresentou confiabilidade na coleta de
nossa prioridade. Essa evolucao, por meio da dados e, junto ao sistema de tratamento e transmissao de
tecnologia, nos permite disponibilizar ao time dados (desenvolvido utilizando Arduino IDE e MIT App
técnico 0s recursos necessarios (e em tempo Inventor), resultaram em uma apresentacao dos
real) para que eles tomem as decisoes conjuntos de informacOes obtidos de maneira intuitiva
adequadas. Isso nos apoia em termos de para o usuario final, representados na figura 3 e 4.
seguranca, eficiencia e na elaboracao de A validacao do projeto foi realizada atraves da
estratégias durante o circuito” (Dener Pires, comprovacao da confiabillidade das Iinformacoes
CEO PORCHE CUP, 2023). recebidas e da navegacao pelo aplicativo.
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na aquisicao de dados do projeto e na figura 2 o 9HUTa 5. VAP B0 apleativo Figura 4. Graficos de dados

diagrama do projeto. W—

>
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_ 1= OpenStreetMap contributors ek
Latitude -23.4707S Longitude: ~-47.42995 Atitude 572 30005

MIT App Inventor
0 real)

Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.

~y

JUSTIFICATIVA CONCLUSAO

Desenvolver um sistema de monitoramento de um veiculo
de competicao visando melhorar sua performance e a
seguranca do piloto.

Ao realizar a coleta e analise dados o grupo conseguiu
validar a importancia do sensoriamento em veiculos de
competicdo, melhorando o desempenho do veiculo e
seguranca do piloto, alem da tomada de decisdo em

OBJ ET|VOS e ODS tempo real durante a competicao. Com a funcionalidade

de exportar os dados a equipe também consegue realizar

Construir um sistema de baixo custo, melhorar a 0 p6s processamento das informacdes.
performance do veiculo, aumentar a seguranca do piloto e O projeto apresentou baixo custo e facil implementacao,
adquirir dados em tempo real e exporta-los para pos atingindo os objetivos esperados.

processamento.
A ODS relacionada é a 09, que visa a promocdo de PERSPECTIVAS
projetos de inovacao e tecnologia.
Como perspectivas para o0 projeto o grupo almeja
OR(;AMENTO desenvolver a visualizacao do historico dos dados

O grupo utilizou a técnica de “estimativa de trés pontos” coletados dentro do proprio aplicativo, sem a necessidade

para criar a estimativa de custo do projeto que esta de planilhas externas, ”_“e'h‘?rar & precisao do traj_et_o
representada na tabela 1 mostrado no mapa e a visualizacao dos tempos parciais

Tabela 1. Estimativa de trés pontos do trajeto e das voltas no circuito,
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