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INTRODUCAO

ORCAMENTO

O projeto tem como propdsito monitorar areas negligenciadas de alta vegetacdo, afim de
impedir a proliferacdo de doencas e insetos peconhentos, que sdo fatores de risco contra a
populacdo proxima a esses locais. Assim como previsto no artigo 255 da constituicdo
brasileira: “Todos tém direito ao meio ambiente ecologicamente equilibrado, bem de uso
comum do povo e essencial a sadia qualidade de vida, impondo-se ao Poder Publico e a
coletividade o dever de defendé-lo e preserva-lo para as presentes e futuras geragdes”
(Brasil, 1998), e é isso que o projeto busca realizar.

Sendo assim, esse projeto engloba os seguintes objetivos de desenvolvimento sustentavel
(ODS): 3 — Saude e bem-estar, 11— Cidades e comunidades sustentaveis, 15 — Vida terrestre
e 16 — Paz, Justica e Instituicbes Eficazes.

JUSTIFICATIVA

O projeto encontra oportunidade na utilizacdo de equipamentos presentes no FablLab
Facens, como a impressora 3D, que foi utilizada no projeto. Além do contato direto com
profissionais qualificados, como os proprios professores, que podem ajudar na construcdo
do projeto.

A (nica concorréncia tecnica que temos € a startup estadunidense LawnTap, que também
utiliza sensores para automatizar processos relacionados aos cuidados com a grama mas
com um foco na estética e no uso pessoal. E a proposta do nosso projeto é implementar
esse sistema para agilizar processos da administracdo publica, uma vez que esses processos
costumam ser burocréaticos, e também para uso pessoal.

Vemos como principal ameagca & continuidade do projeto a falta de experiéncia dos
integrantes do grupo no contexto de administracdo publica.

PROPOSTA DE SOLUCAO

Para resolver o problema a equipe desenvolveu um dispositivo equipado com sensores
para verificar de forma automatica e constante o nivel atual da vegetacdo, a altura de
deteccdo pode ser configurada pelo usudrio. Ademais apds a identificacdo ser realizada
uma notificacdo sera enviada para um servidor organizado que o usuario podera acessar
remotamente.

Como diferencial, um design focado na seguranca foi desenvolvido de forma que o
equipamento fique abaixo do nivel do solo, diminuindo as chances de furto e colisdes.
Algumas vezes durante o dia, ou outra programacdo especificada pelo usuario, uma
pequena haste ira se elevar, e ap0s isso 0 sensor sera iniciado, ap6s um curto tempo a haste
sera rebaixada novamente e o sensor desligard. A notificagdo serd enviada apds o sensor
identificar um obstaculo um certo nimero de vezes.

Figura 1- Desenho que representa o projeto

Fonte: Autoria da equipe, 2024.

OBJETIVOS

. Trazer uma proposta inteligente de forma que agilize processos relacionados &
capinacdo de lotes publicos, abandonados ou privados;

« Mapear os locais onde o projeto sera aplicado;
. Gerar dados relacionais entre o crescimento da vegetacdo e caracteristicas do

ambiente;

Apbs o levantamento dos custos demonstrados na tabela 1, fizemos tanto a média
triangular quanto a média beta. Apd6s considerara-las chegamos a conclusdo que cada
unidade do nosso prot6tipo custaria cerca de R$163,20.

Tabela 1 — Orgcamento com custo mais vantajoso

Componentes Maior Custo-Beneficio
Placa ESP-WROOM-32 (Frete Incluso) R$48,20
Sensor IV E18-d80nk (Frete Incluso) R$39 80
Mini Motor DC 3-6V (Frete Incluso) RS 12,78
Bateria 9V Duracell RS 29,99
Cabos e Outros Recursos (Frete Incluso) RS 32,43

Fonte: Autoria da equipe.

RESULTADOS e VALIDACAO

O projeto funcionou conforme o esperado, com o sensor reconhecendo a grama alta e
enviando a mensagem correspondente. A incompatibilidade do Arduino UNO com Wi-Fi
e Bluetooth levou a substituicdo da placa controladora pelo ESP-32, sem prejuizo a
funcionalidade do projeto. Essa substituicdo permitiu a integracdo das funcionalidades de
comunicacdo sem fio, essenciais para o monitoramento remoto do gramado.

A validacdo do projeto foi realizada pelo Prof. Dr. Rafael da Paz, engenheiro eletricista e
docente de disciplinas como "Programacdo e loT" e "Algoritmos e Programacgdo” na
Facens.

CONCLUSAO

Dessa forma, conclui-se que o projeto, se implementado, poderd ser benéfico para a
populacdo local, por se tratar de uma solucdo inovadora e tecnoldgica que se alinha ao
conceito de "Cidades Inteligentes”. A aplicacdo da tecnologia desenvolvida no projeto
contribuiria para a otimizacéo de recursos e melhoria da qualidade de vida na cidade.

PERSPECTIVAS

Ao idealizar o projeto, considerou-se o uso da plataforma Arduino para o controle dos
componentes, inclusive realizando testes com o modelo Arduino Uno R3. No entanto,
verificou-se a incompatibilidade desta placa com a conectividade Wi-Fi, mesmo com o uso
do modulo ESP-8266. Diante disso, optou-se pela substituicdo da placa controladora pelo
ESP-WROOM-32, que além de oferecer todas as conexdes necessarias, possui
compatibilidade nativa com Wi-Fi e Bluetooth, atendendo aos requisitos do projeto.
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