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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

O projeto visa otimizar a Iidentificacao de placas de
caminhoes, substituindo o processo manual por uma solucao
automatizada e eficiente. Utilizando visdo computacional, o
sistema captura e processa imagens das placas de veiculos.

Essa abordagem nao apenas acelera a identificacao e reduz
erros, mas também melhora a gestao do fluxo de caminhdes,
diminuindo o tempo de espera e 0S custos operacionais.
Empresas como PlateSmart Technologies e Genetec AutoVu
demonstram a eficacia dessa tecnologia, aplicando-a para
monitorar veiculos em tempo real e contribuindo para
operacoes mais eficientes e produtivas.

Figura 1. Funcionamento em tempo real do sistema.

Fonte: Elaborado pelos autores.

O projeto visa construir um sistema de reconhecimento
automatizado de placas de caminhoes utilizando Python para
melhorar a eficiencia das empresas de transporte, reduzindo
erros e liberando recursos para atividades estratégicas.

OBJETIVOS e ODS

Mostrar e otimizar a identificacao de placas de caminhoes na
empresa Comando usando visao computacional, automatizando
0 processo e informando os dados em tempo real. Este projeto
aborda os ODS 8 (Trabalho Decente e Crescimento
EconOmico), 9 (Industria, Inovacdo e Infraestrutura) e 11
(Cidades e Comunidades Sustentaveis).

Tabela 1. Orcamento

ltem Custo (R$) Fornecedor

Cameras R$ 104,89 AliExpress

Cameras R$ 171,68 Mercado Livre

Cameras R$ 299,90 Kabum!

Programacao R$ 10.000 - 20.000 Freelancer

Programacao R$ 20.000 - 40.000 Agéncia Digital

Programacao R$ 30.000 - 50.000 Empresa de Desenvolvimento de Software

Suporte Técnico R$ 15.000/ano Manutencdo Avancada

ORCAMENTO AGRADECIMENTOS

Os dados reconhecidos foram validados utilizando
expressoOes regulares para garantir gue correspondessem ao
padrao de placas brasileiras. Os resultados foram analisados
com base na precisao do reconhecimento e na taxa de
deteccao de placas. Foram realizados testes em diferentes
condicoes de iluminacao e com diferentes tipos de placas para
avaliar a robustez do sistema.

Figura 2. Fluxo de operacao do
sistema.

PlateSmart Al

Fonte: Acesso web.

JUSTIFICATIVA CONCLUSAO

O projeto obteve éxito no desenvolvimento do protétipo de
reconhecimento automatizado de placas de caminhoes,
utilizando visao computacional para capturar e processar
Imagens. A solucéo é viavel e oferece beneficios significativos,
como a reducao de tempo de espera, melhoria na gestao
ogistica e diminuicdo de custos operacionais. Alem de
promover uma operacao mais eficiente, o sistema contribui
para uma maior seguranca e qualidade no fluxo de veiculos,
atendendo as necessidades da empresa Comando de maneira
eficaz e inovadora.

Como nota de agradecimento, nos do grupo 6 ficamos gratos
pelo apoio do professor e instrutor Marcos Fabio Jardini, que
pela paciéncia e atencao dada contribuiu com o andamento do
projeto.
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