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INTRODUCAO

A SmartBin € uma lixeira urbana que utiliza de sensores e
microcontroladores de baixo custo para realizar a
separacao dos tipos de lixo mais comumente descartados
em ambiente urbano em diferentes recipientes de forma
automatica, com intuito de facilitar o processo de
reciclagem dos materials. Os principais fatores
considerados no desenvolvimento da SmartBin foram:
Facil implementacao, baixo custo e escalabilidade.

JUSTIFICATIVA

O maior incentivo no desenvolvimento do projeto €
aumentar a eficiéencia do processo de separacao de lixo
reciclavel para reutilizacdo em lixeiras publicas, retirando a
necessidade de precisao ou intencao da separacao correta
Nnos contéineres por parte do cidadao que descarta o
objeto.

OBJETIVOS e ODS

O objetivo no desenvolvimento deste projeto é facilitar,
Incentivar e otimizar o processo de separacao de lixo
reciclavel em suas devidas categorias nas lixeiras de uso
publico, a partir da utilizacao de uma lixeira com sistema
de sensores controlados por um Arduino para filtragem de
tipos de materiais descartados.

As ODS abrangidas nesse projeto foram principalmente:
Cidades e comunidades sustentaveis (ODS 11) e
consumo e producao responsaveis (ODS 12).

ORCAMENTO

Figura 1. Tabela de Orcamento
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- Dimensdes: 14mm x 22mm x 7mm

- Tens3o de trabalho: 3.3V

Sensar De Obstaculo - Consumo de corrente: 10mA20mA
Infravermelho 1 Lm393 - Temperatura de trabalho: 02~502 R&7,56

5. Saida: Digital TTL 3.3V/5V (1,0}

- Conexdo: Conector de 4 vias [GND,

Saids DO, Saids AD, VCC)

- Tenz3o0 de operacdo: § - 36VDC
Omron - Corrente de saida: 200ma
sensor Indutivo NN 1 TL-WSMC1 Automation | uLar."_'Ed'_E B Eenmies 3 Fes R$24.65
de Proximidade - Polaridade: NPN

and safety | Disténcia de deteccio: Smim (+10%)
- Estado da saida: NA

smart Documentacdo Oficial Arduing
Placa Arduino 1 Arduing UNO R3 _ R = RS83,72
Projects UMO R3

Litio 18650 12v
Bateria de Litio 12V 1 4400mah Sanyo Sanyo M/a R561,30

— Voltagem de Operacdo: 4,3 - 7,2V

- ,“q-,g._h;. de rotacdo: 180 graus

— Velocidade: 0,12 seg/80Graus (4,8V]
s2m carga

—Torque: 1,2 kg.cm [4,8V] e 1,6 kg.cm
Servo Motor 3 Qg 520 TowerPro (5,0v) R515,31
— Temperatura de Operacdo: -30C ~ +60C
— Tipo de Engrenagem: Nylon

= Tamanho cabo: 245mm

— Dimensoes: 32 x 30 x 12mm

— Pesoc Bg

Fonte: Elaborado pelos autores.

RESULTADOS E VALIDACAO

O projeto teve com resultados um protoétipo digitalizado
atraves da construcao de um modelo dentro do
Autocad3D, em conjunto com animacdoes para
demonstracdo de funcionamento. Devido a natureza do
projeto seria necessaria a construcao de um MVP e a
coleta de dados de precisao da metodologia usada, o que
Infelizmente nao se demonstrou possivel pelo barramento
da entrega dos sensores importados da China.

Figura 2. Modelo Tinkercad.

Figura 3. Esquematicas
demovimento.

Fonte: Elaborado pelos autores.

Fonte: Elaborado pelos autores.

CONCLUSAO

Por fim, acreditamos apd0s o desenvolvimento do produto
modelo que a aplicacdo em meédia ou grande escala da
SmartBin seria bem possivel em um contexto de cidades
Inteligentes e sua implementacao em diversos ambientes
providenciara um aumento consideravel na eficiéncia da
separacao de lixo urbano, assim como permitiria 0
escalonamento do projeto para futuras pesguisas sobre
os diferentes tipos de consumo e descarte por regiao da
cidade e novos métodos de abordagem para tratamento
de lixo ou incentivo na acado popular no combate a
poluicao no dia-a-dia.

PERSPECTIVAS (OPCIONAL)

Acreditamos que o projeto se beneficiaria de mais sensores
para aumenta sua precisao de deteccao de materiais.
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