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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Ao fim deste projeto, fol possivel atingir nossos objetivos.

A ideia principal por tras da realizacao deste projeto, foi o
aprendizado, seja no manuselio das pecas utilizadas, mas
tambem da soldagem dos materiais. Com este projeto,
podemos ampliar 0s n0ssos conhecimentos tanto na area
pratica de preparacao do rob0 peca por peca, mas também
na parte tedrica, entendendo a importancia e a utilizacao de
cada componente necessario na
montagem do mesmao.

Fonte: Elaborado pelos autores.

CONCLUSAO

JUSTIFICATIVA

Utilizamos da montagem de um robd autonomo, como Ao término deste projeto, foi possivel aprender um pouco
motivacao para o aprendizado para futuros projetos seja na mais sobre os topicos citados e utilizados, e conclui-se que,
faculdade ou no trabalho. a praticidade e mobilidade do robd, tendem a tornar as

coisas num futuro proximo, muito mais faceis.
OBJETIVOS

Aprender um pouco mais sobre a utilizacao de arduinos;
Utilizacao de um app conectado via bluetooth;

Praticidade e mobilidade do robd. PERSPECTIVAS (OPClONA L)

Um foco maior na realizacao do projeto, sem deixar 0S
deveres para ultima hora, e uma melhor escolha de grupo.

ORCAMENTO

Kit Arduino Start Robo
Auténomo
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