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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

A proposta deste projeto, visa 0 levantamento do
conhecimento de aplicacdoes roboticas e suas
particularidades na demonstracao, para o publico infantil,
do funcionamento de um rob0 capaz de se locomover de
forma automatica e autbnoma, que navega em ambientes
sem grandes desnivelamentos, evitando obstaculos gue
surgem em seu caminho. A montagem do robo foi
documentada passo a passo, a fim de produzir um manual

Durante a montagem e fase de testes, alguns problemas
foram localizados e corrigidos, como movimentos
unilaterais, corrigidos alterando a polaridade do motor e
programacao, falha de conexao, resolvido reforcando a
solda de alguns componentes e problemas de
desempenho, solucionado com a troca das pilhas.

ApOs a correcao dos erros encontrados, o  robo
funcionou como esperado, de maneira simples e efetiva

didatico para apresentacao para as criancas, tanto a parte
estrutural, guanto eletronica e programacao.

Figura 2. Manual.
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para a apresentacao o kit didatico.

Figura 3. Codigo.

Tabela 2. Falhas na conexao.
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Figura 1. Robo montado.

UAMOS COMECAR A MONTAR!

Fonte: Elaborado pelos autores.

CONCLUSAO

Pode-se ver que o robo atingiu o desempenho esperado,
de evitar colisbes frontais, porém ele ndo € capaz de
evitar obstaculos em angulos préximos a 45° em relacao
ao robo, devido a sua construcao simples e de baixo
demonstracbes  fisicas  durante custo.

Sua construcao provou ser um Otimo meio de
desenvolver skills em relacdo a robdtica e a
programacao, devido a seus simples passos de
montagem e o0 material didatico disponivel, que foi
desenvolvido para ser claro e divertido, visando envolver
0 publico infantil com o material didatico.

Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

O projeto busca oferecer uma forma pratica e acessivel de
ensinar conceitos de robotica para criancas. O robo
autonomo foi desenvolvido para tornar a aprendizagem de
construcdo e programacao basica mais envolvente,

utilizando-se  de
apresentacoes.

OBJETIVOS

O objetivo do projeto € criar um rob06 autonomo para educar
criancas sobre construcao e programacao basica, além de
um manual que acompanha passo a passo da montagem e
programacao do robo.

ORCAMENTO

Tabela 1. Orgcamento.

PERSPECTIVAS

Para futura otimizacao do projeto, € recomendado adicionar
sensores adicionais ao rob0, bumpers de colisao na parte

SRODUTO aro r:;zﬂ PRECO MEDIO | MAIOR PRECO frontal, além da. |mp|ementa9,a0 de interAruptoreS Se_nsiveis
unmario | UNTARIO | UNITARIO ao togue para ajustar a trajetoria do robo quando ativados.

CHAPA MDF 40X40
MOTOR DC
MODULO PONTE H
ACOPLADOR GPTICO ARDUINO
PARAFUSOS (KIT COM 20)
RODA BOBA
CHAVE MINI ALAVANCA
MODULO SENSOR ULTRASSONICO HC-SR04
SUPORTE PARA 4 BATERIAS
MISCELANEAS

RS 3,50 | RS 3,70 | RS 4,50
RS 15,90 | RS 17,90 | RS 19,90
RS 25,90 | RS 27,95 | RS 29,99
RS 6,60 | RS 9,80 | RS 13,00
RS 5,80 | RS 7,73 | RS 9,66
RS 8,70 | RS 12,80 | RS 16,90
RS 5,19 | RS 8,50 | RS 11,80
RS 14,99 | RS 16,95 | RS 18,90
RS 11,01 | RS 13,95 | RS 16,89
RS 15,50 | RS 17,75 | RS 20,00
TOTALUNITARIO| RS 13559 | RS 164,72 | RS 194,44[

Embora haja muitas maneiras aprimoramento, ISSO pode
aumentar consideravelmente o custo do projeto.
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Fonte: Elaborado pelos autores.
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