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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Este projeto tem como objetivo desenvolver um robd didatico
destinado ao ensino de conceitos fundamentais nas areas de
programacao, eletronica e mecanica. O projeto sera fundamentado
em componentes acessiveis, como placas de MDF, visando tornar a
Iniciativa economicamente viavel para instituicbes educacionais com
recursos limitados. A estrutura modular do rob6 permitira aos alunos
uma experiéncia pratica na montagem e personalizacao, estimulando
a criatividade e o engajamento no processo de aprendizado.

O rob0 foi colocado em uma superficie plana e ligado para
validar seu funcionamento;

 Operou conforme o esperado, evitando contato com objetos
dentro de um range de 20cm em relacao ao seu sensor frontal;

 Permite aos alunos experiéncia pratica na montagem e
personalizacao;

« Estimula a criatividade e 0 engajamento no processo de
aprendizado;

 Programacao: Capacidade de programar o robd para diversas
tarefas.

 EletrOonica: Exploracdo dos componentes eletronicos,
compreendendo circuitos e sistemas.

Figura 1. Vista superior do rob6

Figura 2. Modelo

Fonte: Elaborado pela equipe.

JUSTIFICATIVA

A proposta do robo didatico se justifica diante da urgéncia em
promover uma educacao mais alinhada com as demandas
contemporaneas, especialmente na area de ciéncia, tecnologia,
engenharia e matematica (STEM) Fonte: Elaborado pelos autores.

OBJETIVOS CONCLUSAO

Desenvolver um robd didatico com o objetivo de cultivar habilidades
multidisciplinares em estudantes, incluindo: Em sintese, o projeto do robd didatico oferece uma abordagem

Programa(;éo: Permitir que o0s alunos programem o robo para realizar uma inovadora para o ensino de STEM’ proporcionando uma experiéncia

variedade de tarefas. EletrOonica: Explorar os componentes eletronicos do robog, " . : ~ ~ A -
iIncentivando a compreenséo de circuitos e sistemas. Mecanica: Compreender e pratica e personalizavel. A integragao de programacdo, eletronica e

interagir com os aspectos mecanicos do robd, abordando principios de movimento Mmecanica visa preparar 0s alunos para os desaﬁos_ tecnologicos
e estrutura. contemporaneos. A acessibilidade dos componentes, aliada a énfase

na criatividade, posiciona o projeto como uma valiosa contribuicao

O R(;A MENTO para a educacio
Tabela 1. Custo de Trés Pontos.
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Titulo do Projeto: Robd autdnomo RRIDA PONDERADA TOTAL Mk S 172,83

DETALHES CENARIOS DE ESTIMATIVA DE CUSTO DE TRES PONTOS
MAIS PROVAVEL

MEDIA

DESCRICAO DO ITEM /TAREFA REUNIDOS POR MELHOR CASO / REALISTA PIOR CASO PONDERADA

2023-10-01 Microconirolador Esp Citro

20.00 20.83
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2023-10-01 Moédulo de sensor ultrassdnico Citro

2023-10-01 Médulo de motor DC Citro 32.00
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2023-10-01 Rodas e Chossis Citro 27.00
15.00
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28.00
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2023-10-01 Pacote de pithas + suporte pora pllhos Citro 40.00

2023-10-01 Jumpers Citro 14,17

2023-10-01 Encoders Citro
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32.00 21.50
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