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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Este projeto consiste no desenvolvimento de uma

Apos a montagem, testes iniciais e melhorias, o robo

plataforma robdtica moével, sendo ainda uma iniciativa social funcionou como esperado, sendo capaz de se locomover
para o ensino de robdtica, permitindo o desenvolvimento de de maneira autbhoma e desviar de obstaculos em seu
tecnicas de eletronica e programacao, despertando o caminho. Com o conhecimento adquirido e as técnicas
Interesse dos jovens estudantes para a tecnologia. estudadas, foi possivel ainda desenvolver o material

didatico relativo a montagem e programacao.

Figura 1. Projeto finalizado Figura 2. Maquina de corte a Figura 3. Programacao dos
laser do FABLAB. sensores do robo
Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

CONCLUSAO

O foco deste projeto é apresentar um primeiro contato com
a robotica para as criancas e adolescentes, incentivando-os
a aumentar seus conhecimentos nas areas de robotica e
automacao.

Os objetivos do trabalho foram alcancados, sendo possivel
finalizar o prototipo com materiais simples e faceis de ser
encontrados, além da ministracdo de um mini curso basico,
afim de desenvolver os conhecimentos e despertar o
iInteresse em mecatronica e robdtica dos alunos que se
encontram no ensino basico.

PERSPECTIVAS

Para projetos futuros, seria interessante incluir sensores
capazes de identificar o nivel do solo, evitando que o
mesmo caia em buracos ou escadas e até mesmo a

OBJETIVOS

O objetivo do projeto e criar um kit didatico de robotica
voltado para os estudantes que desejem iniciar no mundo
da robdtica, desenvolvendo ainda mais 0s seus interesses
por essas areas.

ORCAMENTO

Tabela 1 - Orcamento

Descricdo Quantidade |Preco Total Insercao de um sensor tipo bumper, evitando que o robo
Roda Boba de Nylon 1 RS 990 bata em obstaculos que nao foram identificados pelo
Kit de Jumpers 20cm 1 RS 15,99 sensor frontal.
Suporte para Pilhas 1 RS 11,80
2x Sensor Encoder 1 RS 16,99
2x Kit Motor DC e Roda 2 RS 29,98 AG RADEC||\/|E|\|TOS
Driver Ponte H L298N 1 RS 27,90
Parafusos e Porcas 34 RS 3,60 Agradecimentos ao professores responsaveis pela turma:
Chave Liga / Desliga 1 RS 1,43 Rafael da Paz e Diego Albuquerque. PN
Sensor Ultrassonico HC-SR04 1 RS 14,90 Além de todo suporte recebido do FABLAB ‘QQ

VALOR FINAL:| RS 132,49 (®Facens
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