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INTRODUGAO

O kit de robética educacional é projetado para proporcionar uma abordagem
pratica e envolvente no ensino fundamental, enfatizando habilidades
essenciais como trabalho em equipe, resolugdo de problemas e
comunicagéo. Visa enriquecer a educagéo dos alunos, ao mesmo tempo em
que inspira a curiosidade, a criatividade e o raciocinio das criangas.

Figura 1. Robd didatico.

Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

Promover a inclusdo, garantindo que o aprendizado da robdtica seja
passado para um amplo espectro de criangas. A implementagao desse
projeto traz beneficios significativos na area da educagdo tecnoldgica,
engajando os alunos a terem o interesse pela robética e tecnologia.

OBJETIVOS

« Estimular o aprendizado sobre robética;

« Construir um protétipo didatico e funcional;

« Estimular habilidades de comunicagéo e raciocinio logico;

» Mostrar o funcionamento basico de alguns componentes eletronicos.

ORGAMENTO

Tabela 1. Orgamento.

Descrigao do item QUANTIDADE VALOR

Conjunto motores DC 2 RS 28,90
Sensor de velocidade 2 RS 29,80
Parafuso cabega Phillips, M3, 0,5 x 30mm 10 RS 7,00
Parafuso cabeca Phillips, M3, 0,5 x 10mm 10 RS 3,00
Parafuso cabeca Phillips, M3, 0,5 x 30mm 10 RS 7,00
Parafuso cabeca Phillips, M4, 0,7 x 20mm 4 RS 2,40
Rodizio giratério 1 RS 28,00
Regulador de tensdo ajustavel LM2596 1 RS 14,39
Mini chave alavanca 1 RS 4,90
Sensor ultrasonico 1 RS 13,00
Ponte H 1 RS 25,00

TOTAL RS 163,39

Fonte: Elaborado pelos autores. Fonte: Elaborado pelos autores.

CONC O

Através dos testes realizados, foi possivel concluir que o robd
idealizado funciona de forma adequada e didatica, tendo uma facil
montagem e um funcionamento “simples”.

Para melhorias futuras é possivel integrar alguns outros comandos
no rob6 e até mesmo transforma-lo em um robd bombeiro.
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