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INTRODUCAO ORCAMENTO

O projeto surgiu a partir da necessidade de precaver parte
dos acidentes envolvendo veiculos grandes ao passar
embaixo de linhas férreas, nota-se a necessidade de
sinalizacoes mais efetivas e que possam de fato fazer o
motorista do veiculo parar o mesmo, evitando um acidente
envolvendo mais pessoas. Dessa forma propusemos a
montar um modelo em escala da via e sua sinalizacao
devida, utilizando LEDs e buzzers (luminosa e sonora).

Figura 1 — Prototipo em escala.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

Em primeiro lugar, este projeto visa solucionar a
problematica de que veiculos pesados acabam ficando
presos em viadutos quando a altura dos carros excede a
altura da via, ocasionando em engarrafamentos, acidentes
e multas aos motoristas dos caminhdes/onibus.

OBJETIVOS

Solucionar engarrafamentos e fechamentos de vias
ocasionado pelo impacto do veiculo nos viadutos e o carro
preso propriamente dito, alem dos possiveis acidentes
entre 0s outros motoristas.

Tabela 1 - Orcamento geral

Materiais Preco Total
Modulo Wi-fi - arduino /f Modulo WiFi ESPB266 NodeMcu v3 - Lolin RS 35,00
Modulo G5M GPRS SIMB0OL + Antena SMA RS 90,00
5ensor optico - arduino /f Madulo Sensor de Distancia Ultrassonico HC-5R04 RS 15,00
Leds /f Led Difuso Smm Vermelho RS 030
Buzzer Ativo RS 5,00
Madeira 30xB0 pinus RS 35,00

RS 180,30

Fonte: Realizacdo pessoal - Excel, 2023.

RESULTADOS E VALIDACAO

Portanto, apos algumas pesquisas e discussoes,
concluimos que utilizar dois tipos de sinalizacao, isto e,
placas e Indicadores visuais/sonoros, contribuem
positivamente para os resultados desejados, pois dessa
forma o motorista terd dois momentos para pensar e agir,
caso necessario. Além disso, o0 motorista pode enxergar
as sinalizacoes de uma distancia maior ainda, ao
depender do tamanho dos Indicadores, facilitando e
cooperando com o tempo de reacao dele.

Figura 2 — Protétipo em escala.  Figura 3 — Prototipo em escala.

CONCLUSAO

Diante dos objetivos definidos no Inicio do semestre,
acreditamos ter crescido como equipe e provamos eficacia
em nosso projeto, sempre recebendo criticas para
crescimento e melhorias futuras, tecnicamente e
profissionalmente.
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