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INTRODUCAO RESULTADOS E VALIDACAO

Semaforos inteligentes tem sua aplicacao na otimizacao do
fluxo de trafego de veiculos em cruzamentos em horarios
de pico, priorizando rotas mais movimentadas reduzindo os
casos de acidentes e congestionamentos.

Por sua vez, em horarios menos movimentados, €
verificado a via que nao possui movimento e dado
prioridade para a via perpendicular, agregando conforto aos

Segundo o estudo realizado pela Instituto Fraunhofer de
Optronica, a aplicacao de semaforos inteligentes otimizam
o0 fluxo de trafego de 10% a 15%.

Ademais, o0 funcionamento do projeto agrega
principalmente conforto aos motoristas em vias menos
movimentadas

motoristas. | Tabela 2. Volume de veiculos
Figura 1. Protétipo em Arduino. Figura 2. Cruzamento. por faixa de horario.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

JUSTIFICATIVA

Horarios de pico podem causar congestionamento devido a
ma otimizacao do tempo de acionamento de semaforos,
priorizando rotas menos movimentadas em vez das mais
movimentadas, ocasionando por sua vez em poluicao
sonora e ambiental devido os carros estarem parados

OBJETIVOS

Otimizar o fluxo de trafego em cruzamentos com
semaforos, reduzir o indice de acidentes, reduzir a poluicao
sonora e ambiental, melhorar a qualidade de vida e conforto
dos moradores e motoristas.

ORCAMENTO

Materiais e custo necessario para desenvolvimento de um
MVP

Tabela 1. Orcamento MVP.

Componente Quantidade Preco Total

Arduino UNO 1 R$80,00 R$80,00
Protoboard 1 RS24,52 RS24,52
d 12 RS0,80 RS9,60

Sensor infravermelho RS11,49 RS45,96

Le

Custo Total RS160,08

Fonte: CET. Planejamento de Trafego Urbano

CONCLUSAO

A partir de teste em bancada nédo é possivel obter
resultados precisos, mas sim simular o funcionamento do
orojeto, porém, aplicacoes ja existentes em InuUmeros
ugares apresentam resultados significativos que
peneficiam muitas pessoas

PERSPECTIVAS

Pode-se melhorar o funcionamento do equipamento
substituindo 0S sensores por cameras com VISao
computacional, que fariam a deteccao apenas de veiculos
e tambéem adicionar conectividade, possibilitando a
comunicacao entre os semaforos, fazendo com que
flguem todos sincronizados, otimizando o trafego
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